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MOJEJOBAILE MOHTAKHE CTPYKTYPE CUCTEMA I'/IOJAYKHUX JUCKOBA Y
CAD/CAA OKPYXEBDY

PE3UME:

Ha ocnogy 3axmesa xoju ce nocmaemajy nped 2nodauke Ouckose 3a 0o6pady ungpacmpykxmyprux oojexama
nompe6Ho je ananusupamu pesne NOOCKION08e, Kao eleMenme Cucmema 2100aykux ouckoea. Mmajyhu y
8UOY WIUPOK OUjana3on mMamepujaia u pasiuyum ooaux npoguia xoju ce obpahyje, namehe ce nompebda 3a
nPOjeKmMoBarbemM SULUe 8APUJAHIMHUX Peulerbd PE3HUX NOOCKION08d.

Luw je npojekmosamu cucmeme 2100AYKUX OUCKO8A 3 00pady YCKux npoguia uH@pacmpyKmypHux
objexama, 6apujaHmHo U NApamMemapcKu, Ha HUGOY pe3Hux noockionosa. Kema je oa ce, 3602 cmarerpa
MPOUIKOBA, Cucmem 2100a4Kux OUCKO8A Npojekmyje maxko 0a ce y MOHMAICHO] CIMPYKMYPU CAMO Meroajy
PE3HU NOOCKIONO0BU CA UIMO MARSUM UBMEHAMA Hocelie KOHCmpPYKYuje cucmemd.

Kibyune peun: riiogauku JMCKOBHU, MOHTaKHA cTPYKTYpa, CAD, CAA.

1. YBOJHE HAIIOMEHE

Vnorpeba cucrteMa 3a MEXaHMYKO HMCKOIABabe y PYyAAapcTBY M rpal)eBHHApCTBY CBE BHILE IMOTHCKYje
KOHBCHI[MOHAITHE TEXHUKE OyIlIcmha U MUHHpama. Ha oBaj HaunH ce moBehaBa MPOJYKTHBHOCT U CMambyjy
TpouikoBu y pany. anac, y Cpouju y o0Opajau uHppacTpyKkTypHUX o0jekara CBE BUIIE CE jaBjba MOTpeda 3a
HCKOIIaBalkheM KaHaja peJaTMBHO Majle IIMpUHE M Beyiuke JyOuHe. 3aro ce jaBjba mnorpeda 3a
MIPOjeKTOBAbEM CHCTEMA TTIOJJAYKUX JUCKOBA PENATHBHO Malie MUPUHE y OJTHOCY Ha MPCYHHK JIMCKA.

CucteMH III0AaYKHX IUCKOBA CY CKJIOIOBH KOjU CE€ KOPUCTE Kao MPUKIJbYYHH ypehaju Ha MHHHU Oarepuma,
MHUHH yTOBapMBauuMa U APYTUM I'paheBUHCKMM MamnHaMma. [Ipojextyje ce hammnmja oBUX cucTeMa Tako 1a
ce y 3aBHCHOCTH OJ (YHKIMOHAITHUX 3aXTeBa, KOJH J0Ja3e ca TPXKHIITA, MOTY KOPUCTHTH Ha Pa3sTUuUTHM
rpaheBUHCKMM MallrHaMma.

Rad se realizuje u okviru projekta 14028:” Integrisani razvoj procesa simultanog projektovanja specifi¢nih
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2. OIITA CTPYKTYPA OBPAJITHOI' CUCTEMA I'/IOJAYKHUX TUCKOBA

CrnennuvHOCT MPOjeKTOBama TMIOJAUYKUX TUCKOBA CE CACTOjU Yy carielaBamy (YHKIHMOHATHHUX 3aXTeBa H
BUXOBOj IPUMEHH, y LUJbY NOoBehama MPOAYKTHBHOCTH M CMamEha TPOIIKOBA, KAKO NMPOU3BOILE, TAKO U
OJpXKaBaba.

IIpojexToBame anata/mpousBoAa 3a pealu3alljy HaBEJCHUX 3aXBaTa ce pealu3yje NPUMEHOM CaBPEMEHUX
MeToJla TIpojeKToBama momohy padyHapa W mpuMmeHy oaroBapajyhmx CA amara. CIRPP Mammackor
daxynrera y KpameBy kpo3 peanusanujy IpojeKaTa TEXHOJOMIKOT pa3Boja Beh Iyxku HU3 ToAuHA
HHTEH3UBHO pasBuja CA anare 3a CaBPEMCHO IMIPOjEKTOBamC NPOM3BOAA BE3aHUX 3a 00JacT pynapcTBa U
rpaljeBUHApCTBA.

[IpojexToBame cucTeMa TIJIOJAYKUAX [HCKOBAa C€ 3aCHMBAa Ha KOHLENTYalHO] aHalM3W BapHjaHTHO
TCHEPUCAHWX W TIPOJEKTOBAHMX CKIomoBa ((paMuwivja) y3 MaKCUMAIHO YyBa)KaBamke THIU3UPAHUX U
yHUDUIMPAHUX KOMIIOHEHATA U MOJICKIIONOBA.

3. MOHTAXKHA CTPYKTYPA CUCTEMA I''IOJAYKHUX JUCKOBA

Ha rno6anHoM HHBOY, MPOjEeKTOBakbE MOHTAXHE CTPYKTYpE TIOJAAYKUX JUCKOBA j€ U3BPIICHO KOPHUIINCHEM
npuctyna ,,Bottom-up®, rae je MoBe3WBameM KOMIIOHEHATa JOOWMjEHAa MOHTaXXHA CTPYKTYypa Kao HajBHIIN
HUBO XHUjepapXHjcKe CTpyKType. [IeloBM Cy CIIOjeHH TPEeKo NPUMHUTHBA Clajamba, YCIIOCTABJbaAEkEM
onrosapajyhux Be3a u3mely moBpmmHa.

MozenoBame IIIOJAYKOT AUCKA Ha HUBOY MOHTa)XHE CTPYKTYpPE jeé BeoMa 3HAuajHO jep c€ YCIHOCTAaBJbAHEM
MOHT2XHHX peNanuja MOCTKYy KuHemarcku 3axteBd. Solid Edge mocemyje momym 3a Mopenmpame
MIPOM3BOAa Ha MOHTOXKHOM HUBOY, T3B. assembly moxyn. Y CAA mporpaMcKoM OKpYKEHY MOHTa)KHa
CTPYKTypa ce YCIIOCTaBjba Ha OCHOBY MOHTXHHX pejaldja Kojeé Cy Y OBOM IpPOTPaMCKOM IIaKeTy
neduHUCaHe MPEKO Hajleramba NOBPILUHA, CAOCHOCTH €JIeMEHAaTa, MapajeHOCTH, YIPABHOCTH, UTH.

Y MOHTa)XHOj CTPYKTYPH CHUCTEMa TIIOJauKHX AUCKOBA e MOTY M31BOjuTH cienehu moackionosu: 1)Auck ca
HoxeBUMa (pe3Hu ckion), 2) Hoceha koHcTpykMja ca 3aiTiTHUM aumMoBuMa, 3) Hocau, u 4)Xuapomorop,
cirka 1.

NOSECA KONSTRUKCIJA

BOCNI ZASTITNI LIMOV

REZNI SKLOP

Cnuka 1. MoHTa)XXHa CTPYKTypa CHCTEMA TJI0AaYKOT TUCKA

3.1. MoaenoBame pe3HUX MOACKJIONOBA

[IpBH KOpak IpencTaBiba MOZCTIOBake OCHOBHUX KomrnoHeHaTa y CAD okpyxemwy. Ha ciuiu 2. mpukasas je
W3TIIeN Apkada HOKa KOjU je MamHX OUMEH3Wja y OTHOCY Ha JApkade HOXKa KOJ TJIOAAaYKUX TiiaBa, 300T
OrpaHHYEHOT IIPOCTOpa U MOT'YNHOCTH NOCTaBJbamka M0 000AY IIOAAYKHUX JUCKOBA Maje IMPHHE.
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Crnuka 2. Jlpkad HOXKa, HOK U MIOJICKJION PE3HOT anara

Hox m npkad HOXa Cy TMOJCKJION KOjU TpeAcTaB/hba PEe3HM anar. Jp)kauu HOKeBa Cy EIEeMEHTH KOju
omoryhaBajy poTaiujy Hoa y muMa, U OHU 00e30eljyjy HoXy moTpedaH MpPOCTOPHH TOJI0XKa] Y HPOIecy
pesama. Jprkaun nMajy pesaTUBHO IyI' pajHU BEK U HUje MX MOTPEOHO YecTo MemaTH. 3aTo je Be3a JpKaya
HOJKEBa ca T0OOMNIMMA M3BEICHA 3aBapUBAHCM .

JMCKOBM MpHUKa3aHU HA CIMOM 3. MPEACTaBJbajy KOMIOHEHTY PE3HOT MOJCKIIONA TI0AaYKUX AMCKOBA KOjU
nMajy BeoMa 3HauajHy yiory. [nomaukm anckoBw nmajy (yHKLIHjy HOcada HOXEBAa W TPEKO HUX Ce
ocTBapyje Be3a ca MOTOHCKUM XHAPOMOTOPOM. JemHa of TMaBHHX (QYHKIHja je W MPEeHOC CHare W oOpTHOT
MOMEHTA ca IIOTOHCKOT XUPOMOTOPA Ha HOXKEBE a 300T CHJIa KOje ce jaBibajy y MPOLECY pe3ama MOTpeOHO
j€ TIpeHoIIemke THX onTepeliea Ha KOHCTPYKIIN]y CHCTEMA.

Ciuka 3. JIucKOBM, MOACKJION INIOAAUYKUX JUCKOBA M B€3a PE3HOI ajlaTa U II0JauKor JUCKa

[MToackiaon pe3HOr anaTa ce 3aTHM MOCTaBJ/ba Y OJroBapajyhu MpoCcTOpHM IMOJI0Kaj Ha IJIOJauKe JUCKOBE,
ciyka 6. TauaH IpoCcTOPHU MOJI02Kaj PE3HOT ajlaTa Ha INI0JAYKOM JUCKY U JIaK IIPOIeC MOHTaxe je oMoryhen
TaKo IITO CE Ap>Kauu MO3ULIHOHUPAJy Y pylle Ha TUCKY NPEKO MCIyITYera Koja ce Haja3e Ha JOH0j CTPaHU
aprkada Hoa. HakoH mo3ummoHupama Ipikada Hoka Ha TII0IauKH JIUCK, Be3a Aprkada HOXKEBa ca 1o0ommma
U3BOJIU CE 3aBapUBAEM.

[ToACKIION TIIOMAYKUX MCKOBA CC TOCTaBJha HA TIOICKIION YICKHUIITCHA. 3AMCHOM PE3HUX MOJCKIIONOBA ca
U TbUXOBHUM TOCTaB/hatbeM Ha MOJCKIION YIIEKHUIITEmha MPUKa3aHoT Ha CIUIM 4. 100Wjajy ce pasnnunte
BapUjaHTE PE3HUX MOACKIONOBA TIOMAAYKHX JUCKOBA yBakaBajyhu 3axTeBe 3a 00pazioM Mmpoduia pasHUX
IUMpYHA U JyOuHa, ciukKa 4.

Crnuka 4. Ilonckiion yaexXuIlITeHha U Pe3HU HOCKIONOBY II0JAYKUX TUCKOBA
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['Momadyku AHMCK je €JeMEHT MOHTaXHE CTPYKType CHUCTeMa TJIOJadKHX JAWCKOBA, BapHjaHTHO WU
mapaMeTapcku MPOjeKTOBaHU yBakaBajyhu 3axteBe Kymma. [IpojekToBaHM cy 3a pa3nuyuTe IyOMHE H
mupuHe npoduiia KaHama Koju ce obpabyje, ca paznmuuTUM OpojeM HOXKeBa MOCTABJLEHHX 110 OMOTady
aucka. bpoj HoXeBa IMPEKTHO yTHUE Ha pacTojame n3Mely BpxoBa HOKeBa, U W3a0paH je y 3aBUCHOCTH OJ1
3aXTeBaHOT KBaJIMTeTa 0Opal)eHe MOBpIIMHE Kao U O] BPCTEe MaTepujaia Koju ce oopahyje.

LEZAJNA JEDINICA

PRIRUBNICA

NOZEVI ZA NORMALIZACIJU
IVICA KANALA

HIDROMOTOR REXROTH MCR3F

Cnuxka 5. ITogckion rioaaqkor AUCKa Kao eJIeMEHTa MOHTaXKHE CTPYKType
['mopadku TUCKOBH c€ Pa3iMKyjy mo Opojy HOXKEBa, LIMPUHH M MPEYHUKY JUCKA. Y 3aBHCHOCTHU O]l 3aXTEBa
KyTnaria, M3BpIICHO je BapUjaHTHO MPOjeKTOBAkBE U MapaMeTapCcKo MPOjeKTOBAkEe OBUX cHcTeMa. BapujaHTHO
[IPOjEKTOBamE Ce Be3yje 3a Opoj HOkeBa Ha 000y IJIOJAYKOr AMCKA, JOK C€ IPU IapaMeTapCKOM
MOJICTIOBAabY MCHha MPEYHUK U ITHPUHA AHCKA.
3.2. MoaenoBame IOTOHCKUX M HOCehHX IMOACK/IONOBA
3.2.1. XugpomoTop
Xuapomotop (cnuka 6.) je ypehaj Koju ce KOpUCTH 3a MOTOH cucTeMa TI0AauKuX JucKkoBa. EHeprujy 3a pan

noOuja mpeko xuapayivke Oarepa Ha KOM ce Hasasu. M351a3Ho BpaTHIIO XHIPOMOTOPA je€ y BE3H Ca YIa3HUM
BPATHJIOM IIPEHOCHHKA CHare.

Cruxka 6. [Togckmon xuapomoropa npousBohaua Rexroth
MoHTa)XHa CTPYKTypa XHAPOMOTOpa 0 HHBOA KOMIIOHCHATa HHUje neduHucaHa 300r MoryhHocTH mM36opa

BEJIMKOT Opoja XUAPOMOTOpa Ha 0a3u MPOjeKTOBAHHUX KapaKTEPUCTHKA Of mpousBohaua kao mro cy: PPT,
Rexroth, Sauer Danfoss u 1.
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3.2.2. loackmomn Hocehe KOHCTpYKLHje ca 3aIITUTHUM JTMMOBHMA

IToncknon HOcehe KOHCTPYKIMjE ca 3alITUTHUM JIMMOBHMA IPENCTaBJba Be3y W3Mely MOACKIIOoNa U Hocaya.
HNma ¢yHkuujy Hocaua AMCKa, YIEKUIITEHa AUCKA, XUIPOMOTOpa U Be3y ca HocadeM. [locenyje cuctem 3a
BEPTUKAIHO MOMEPamEe MOJCKIONA TI0JaYKOr AMCKA YMME je oMOryheHO MonelaBame KeJbeHe aAyOnHe
KaHaja Koju ce oopahyje.

Ciuka 7. [oackinon Hocehie KOHCTPYKIH]je
3.2.3.Iloackiomn Hocaya

[Noacknon Hocaua MpenCcTaBmka MOJCUCTEM MPEKO KOT Ce OCTBapyje Be3a ca pagHoM MaimuHoM. MHoBammja
KOJI OBOT TIOJICHICTEMA Ce OTJIela y MOTYRHOCTH OOYHOT MoMeparma MoACKIona Hocehe KOHCTpyKIHje dnMe je
omoryhena o6paga npoduia kaHalla Ha Pa3HUM pacTojalbUMa OJ1 MBHIIEC HHPACTPYKTYPHOT 00jeKTa.

0SAL

VODJICA
HIDRAULICKI CILINDAR

Cnuka 8. [Toxckiron Hocada
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4. 3AK/bBYYAK

[IpojekroBame mpousBoga y CAD/CAA okpyxkemy je jenaH o] KJbYYHHX YCIIOBa KOjH YTHUY Ha
CMamemhe TPOIIKOBA TeHEPUCAHNX Y MPOLECHMa HHKEHEPCKOT TPOjeKTOBama y TOKY JKHBOTHOT BeKa
npousBoga. Kommonente mnpojekroBane y CAD-y ce moBe3yjy y moackionoBe u ckionoBe y CAA
OKpY’KeIbY Ha JIOKAIHOM H IJI00aJHOM HHBOY. 3aTHM j€ MOTPeOHO KOHIENTYIHO aHAIW3UPATH BapHUjaHTHO
TGHCPHCAHE U IPOjEKTOBAHE MOACKIONOBE, U MAKCUMAIHO KOpUIINEHE TUMHU3UPAHUX M YHUPHULIUPAHUX
KOMIIOHEHTH M mnojckionoBa. Luss je na ce omoryhu na ce Ha oBaj HauuH copeue moryhe rpemke y
MOHTa)XHO]j CTPYKTYpH MPON3BOa, na ce omoryhu m3mena LIA/] Moiena Ha OCHOBY MOHTa)KHUX penaiija u
orpaHuuema Koja ce reuepuiny y [{AA okpyxewy. Ha Taj HauuH ce ckpahyje Bpeme pa3Boja mpou3Boaa U
TPOILKOBH, Y3 HCTOBPEMEHO TOO0JbIIAkE KBAIUTETA.
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ABSTRACT:

On the basis of functional demands which stands in front of wheel excavator, cutting subassemblies
for processing infrastructure facilities required to be analyzed as well as elements of the wheel excavator
system. According to the wide range of materials and different shapes of profiles that are processed, there is
a need for designing more variant solutions of cutting subassemblies.

The goal is to design wheel excavator systems for processing narrow profile of infrastructure
facilities, on the level of subassemblies. The desire is that, due to the reduction of costs, to design the wheel
excavator system so that we only change cutting subassemblies, with less changes of supporting structure of

the wheel excavator system.

Key words: wheel excavator system, assembly structure, CAD, CAA
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